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Pasion por el agua
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Pasion por la computaciéon y el OpenSource

16 ordenadores E
@GEB Universidad de Malaga
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Escanear las cosas para buceadores
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Escanear estructuras, rocas y
monticulos




Escanear las cosas para buceadores




Escanear las cosas para buceadores

Meshroom

Meshroom es un software libre de cédigo abierto para la Recontrucion 3D
basado en el entorno de fotogrametria de vision por computador AliceVision

MESHROOM

Open Source Photogrammetry Software

Image Viewer 3D Viewer
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e DO,

.y Escanear las cosas para buceadores

(Click on the image to watch the video)


http://www.youtube.com/watch?v=lA5o3nm9hc8

Escanear las cosas para buceadores

(Click on the image to watch the video)
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http://www.youtube.com/watch?v=z0iisU_Lsag

s Escanear las cosas para buceadores

Fotogrametria gej


http://www.youtube.com/watch?v=5-8DZTo-WTo&t=3

Escanear las cosas para buceadores



http://www.youtube.com/watch?v=VvwOemAoXDI

N

Any object, totally or partially

AIB. immersed in a fluid or liquid, is buoyed
<y P by a force equal to the weight of the

fluid displaced by the object.

Todo cuerpo sumergido en un liquido
4. cxperimenta una fuerza hacia arriba
g equivalente al peso del volumen
desalojado

Die Auftriebskraft eines Objekts in
einem Medium entspricht exakt der
Gewichtskraft des Mediums, das
durch das Objekt verdrangt wird.
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Principio de Arquimedes




Principio de Arquimedes
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Ley de Boyle-Mariotte

At constant temperature (and low pressure) the
volume V of a gas mass M is inversally proportional to
its pressure p, i.e., pV = const

El volumen ocupado por un gas, a temperatura
constante, es inversamente proporcional a su
presion

Der Druck idealer Gase bei gleichbleibender
Temperatur und gleichbleibender Stoffmenge
umgekehrt proportional zum Volumen ist




- V=60 liters
P=0.5 atm
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Ley de Boyle-Mariotte

v <

= 30 liters
=1 atm

<

= 15 liters
=2 atm




Arquimedes y Boyle-Mar

O
o
c
=)
j
[®)
3
-




Vamos a romper el mito
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http://www.youtube.com/watch?v=MdfUSNzc0Xk&t=199
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http://www.youtube.com/watch?v=KLEH8RJsYgI&t=295

Un poco de teoria submarina

Boyles law

(Volume and Pressure Changes) at Depth

Depth

Sea level

Pressure

1 ATA

Relative Volume Volume

1 or100% 20| ‘

10M

1/2 or 50% 101 ' 4

20 M

3 ATA

13 0r33% 671 @

30M

4 ATA

1140r25% 51 @ 4

40 M

90 M

5 ATA

10 ATA

1/5 or 20% 41 @

110 or10% 21 =]







¢, Qué lo hace novedoso?

Totalmente digital
Comunicacion inalambrica
(control inalambrico y video inalambrico)

Satellite
GPS / GPRS ,ﬁ,

Base
Station 2

Alioli Buoy

Alioli ROV
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Hardware usado




Hardware usado
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Hardware usado
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Hardware usado

Arduino Mega 2560

iICO

Raspberry P



Caracteristicas

~ e Hardware y Software Libre

e Bajo coste

o Bajo consumo AR
e Comunicacion fluida para un funcionamiento adecuado
e Telemetria en tiempo real y posicionamiento i

e Visualizacion en tiempo real sin consumo de ancho de banda )

= e Refrigerado por agua :




Log de Datos

Buoy Millis: 3013929 2963649 2913518 2863399 2813217 2763058 2712886 |
Buoy Latitude: oL EAME N AR LS maew arwm
Buoy Longitude: g » 2 S .:‘ '
Buoy Main Amperage: 10833 9889 11803 9542 1101 11846 10148 | |
06-12-2022 15:05:37 R
(1670335537 ) Buoy Temp Main Battery: 252 253 252 253 253 252 251 S
Al Buoy Temp Sea Water: 15.6 15.6 15.8 15.8 15.8 155] 15.6 T
2140.120.239 : 3814 | eo— 21.5 208 19 2 164 14.1 109 12 3 RS
(2.140.120.239) F AR
Rov Engmes Amperage o
Buoy v1.1 E-E-E-E_E-E_E- W
(20220329100623CEST ) | Rov Main Amperage 183 1923 1885 1893 1828 1903 1839 ;ié
i
11 seconds ago ?@ﬁ
Rov Pressure: -2.6 -2.5 -2.3 -2 -1.7 -1.3 -1.5 2
Online for: Rov Ready: 1 1 1 1 1 1 1 :
49 minutes Rov Temp BMP: 238 239 241 242 243 244 245 i 3
Rov Temp Engines Battery: 19.1 19.2 19.5 199 20.2 20.9 21.1 p
Rov Temp Gyro: 28 28 28 28 28 28 28 B
Rov Temp Main Battery: 239 235 23.9 23.9 239 24 24 R
Rov Temp Sea Water: 15.6 15.7 15.7 15.6 15.8 15.8 17.1 ;;;.%
4




QGround Control y el protocolo Mavlink

Armed W Manual Stabilize Guided 1“ xe)
Fly

e

Rarque Natural Archit élago de Chinijo
» ,, g v =4 .

T Isla Alegranza 4
r .

+0.0m 10.0 m/s 00:20:23

Load Telemetry Log
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Skydroi




Micro MinimOSD

+5VIN-500ma

File  YideoMode Options Help
[~ CT Tool Status: [~ 0SD Status: -
Presented model type: ‘Coptet vI Model Type found in 05D: Copter 2.4.1

Presented Charset: Minm0SD_2.4.0.1.mcm Last charset uploaded to 0SD: Charset 2.4.0

Panel 2 I

¢ Sort Alphabetically
" Sort By Category

[ &ir Speed
Altitude

Battery &
Battery Percent
[ Call Sign
Current
Efficiency
Flight Mode
GPS Coord

[ Heading
Heading Rose
Home Altitude
Home Direction

Home Distance
21 Hrizen

Serial Port: |CDM1E v] Read From OSD I Save Current Tab to 05D I




Sistema de flotabilidad obsoleto



http://www.youtube.com/watch?v=LPU1tdODrDE

¢, Qué es lo que no funcionod en el primer sitio?

Mi propio software de visualizacion (GTK)

. p
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e Alimentacion de modulo GSM/GPRS/GS PRI

ssssss

e Distribucion de la masa y el volumen (Archimedes) l_:HAL . 0

- | T* anst ‘_ i STM32 '

e Aislamiento = 2
o Sistema de gestion del umbilical Pt

ifl =8 lfozom: ;:{;"\‘Q_}

e Tamafio del ROV "

., . L. 2N2222 Transistor Pinout
e Aerodinamica (vertices)

NPN
i

"
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Otros usos

Fotografia submarina

Busqueda de cuerpos

Estudio y actuacion sobre especies invasoras
Arqueologia

Acompanamiento en submarinismo
Minusvalias y enfermedades bajo el agua

Simulacion de juegos (carreras, batallas y competiciones)

Batimetria barata




Conclusiones

| e Aprendiendo (electronica y micronctroladores)

e Sipuedo ‘
o No abandonar i

e Usando hardware y software libre y compartirlo con el resto del o

mundo para que en el futuro tengamos un Google Maps del A
fondo marino. i
L




Este es Alioli ROV

(Pulsa en la imagen para ver el video)



http://www.youtube.com/watch?v=HJM8vM8wQmM
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Gracias - Thank you

Robotica Educativa

Malaga, 7 septiembre 2023



